Капсула с контролируемой атмосферой для рентгеноструктурных и нанокалориметрических исследований пикограммов веществ.
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В настоящее время активно развивается новая методика – нанокалориметрия, применяемая для теплофизических исследований нано- или пикограммов вещества. Метод нанокалориметрии на чипе позволяет проводить калориметрические измерения (DC и AC) со скоростями нагрева и охлаждения ≥100000 
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. Особый интерес представляют in-situ исследования структуры и теплофизических свойств образцов, в частности совмещение нанокалориметрии с рентгеноструктурным анализом. Для проведения подобных экспериментов часто требуется создавать определенную среду вокруг образца (атмосфера инертного газа, вакуум или поддержание заданной влажности), для этой задачи в данной работе предлагается использовать специальную капсулу, в которую помещается нанокалориметрический сенсор.
Ячейка предназначена для измерения теплофизических свойств образцов совместно с рентгеноструктурным анализом с возможностью контроля атмосферы вокруг образца. Контроль влажности в устройстве осуществляется регулированием потоков сухого и влажного газов, поступающих в капсулу с чипом нанокалориметра независимо и смешивающихся внутри этой капсулы. Значения относительной влажности измеряются специальным электронным датчиком контроля влажности и температуры. В качестве рабочих газов могут применяться: азот, аргон, воздух. Предлагаемая ячейка совместима с оборудованием микро- и нанофокусной линий ID13 синхротрона ESRF в Гренобле.
[image: image2.png]



Рис. 1. Ячейка с контролируемой атмосферой. 1 – нанокалориметрический сенсор, 2 – штуцеры для подвода газов, 3 – датчик контроля влажности и температуры, 4 – корпус ячейки.
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