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В данной задаче в качестве основного рабочего органа ветродвигателя выступает про-
пеллер. При помощи соединяющего вала, пропеллер передаёт энергию гребному винту,
который создаёт тянущую силу. Анализ такой установки показал, что тянущая сила греб-
ного может превосходить суммарную силу лобового сопротивления винта и пропеллера,
а значит, при установке ветродвигателя на плавающее судно можно ожидать движение
любым курсом, в том числе, против ветра.

В настоящей работе представлена динамическая модель системы с ветродвигателем,
проведен параметрический анализ модели.

Собраны 2 тестовых варианта катамарана с ветродвигателем:

1) С одним пропеллером и одним винтом, соединёнными валом;

2) С двумя пропеллерами и двумя винтами, подсоединёнными к двум вложенным осям.
При этом векторы угловых скоростей вложенных осей противонаправлены.

В силу особенностей конструкции, возможна установка на оси пропеллеров и винтов раз-
личной формы.

Проведены серии экспериментов для обоих типов катамарана с различными парами
«пропеллер - винт», отличающимися между собой количеством, размером и формой ло-
пастей. Экспериментально определена сила тяги в зависимости от скорости набегающего
потока. Наличие установившегося режима движения судна с ветродвигателем подтвер-
ждено экспериментально.
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